3. Πίνακες Συμμόρφωσης

Οι απαιτήσεις της παρούσας σύμβασης περιγράφονται στους παρακάτω αναλυτικούς πίνακες Τεχνικών Προδιαγραφών, οι οποίοι πρέπει να συμπληρωθούν καταλλήλως από τους υποψηφίους Αναδόχους και να προσκομιστούν στην κατατιθέμενη προσφορά τους και ειδικότερα στον υποφάκελο της ΤΕΧΝΙΚΗΣ ΠΡΟΣΦΟΡΑΣ.

	Πίνακας 1: 

για την Προμήθεια ειδικού εξοπλισμού πολιτικής προστασίας για αντιμετώπιση κινδύνων σε περιβάλλον εκτός γραφείου, του Δήμου Ηρακλείου

	Α/Α
	ΣΤΟΙΧΕΙΑ ΔΙΑΚΗΡΥΞΗΣ
	ΣΤΟΙΧΕΙΑ ΠΡΟΣΦΟΡΑΣ

	
	ΠΡΟΔΙΑΓΡΑΦΗ
	ΑΠΑΙΤΗΣΗ
	ΑΠΑΝΤΗΣΗ
	ΠΑΡΑΠΟΜΠΗ

	1.1
	Γενικά 
	

	1.1.1
	Η πλατφόρμα να βασίζεται σε τεχνολογία Ελευθέρου Λογισμικού – Λογισμικού Ανοικτού Κώδικα στον πυρήνα της (εκτός του λογισμικού συλλογής δεδομένων υπαίθρου)
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.2
	Η πλατφόρμα να στοχεύει στη δημιουργία ολοκληρωμένης λύσης, για την υποστήριξη των εμπλεκομένων φορέων πολιτικής προστασίας σε έκτακτα γεγονότα και καταστάσεις κρίσεων
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.3
	Η εφαρμογή να δίνει σε όλους τους εμπλεκόμενους φορείς μια κοινή επιχειρησιακή εικόνα
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.4
	Η εφαρμογή να δίνει τα εργαλεία για την συνεργατική διαχείριση του ανθρώπινου δυναμικού, των υποδομών και του εξοπλισμού
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.5
	Με τη χρήση της πλατφόρμας, τα δεδομένα να συλλέγονται, ελέγχονται, αναλύονται και παρουσιάζονται μέσα από ένα σύγχρονο χαρτοκεντρικό περιβάλλον που θα βασίζεται στην υπάρχουσα υποδομή γεωχωρικών πληροφοριών που διαθέτει ο Δήμος
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.6
	Η εφαρμογή να παρέχει όλους τους απαραίτητους μηχανισμούς για την αποτελεσματική διάχυση της πληροφορίας
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.7
	Η πληροφορία να παρέχεται ελεύθερα στους πολίτες και στις αρμόδιες υπηρεσίες με τη χρήση ανοικτών προτύπων
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.8
	Η πληροφορία θα παρέχεται σε πραματικό χρόνο
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.9
	Η προμήθεια και η εγκατάσταση του απαραίτητου εξοπλισμού πληροφορικής (υλικό και λογισμικό) θα γίνει στους χώρους λειτουργίας του Δήμου
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.10
	Η πλατφόρμα να αναπτυχθεί ακολουθώντας μια ανοικτή / αρθρωτή αρχιτεκτονική
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.11
	Η πλατφόρμα να έχει προκύψει ως αποτέλεσμα των εμπειριών από πλήθος αντίστοιχων καταστάσεων σε παγκόσμιο επίπεδο
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.12
	Η πλατφόρμα να παρέχεται  ως ανοιχτό λογισμικό / λογισμικό ανοικτού κώδικα επομένως σε απεριόριστο αριθμό αδειών χρήσης (εκτός του λογισμικού συλλογής δεδομένων υπαίθρου)
	ΝΑΙ
	
	

	1.1.13
	Το σύστημα να αποτελείται από τα παρακάτω βασικά υποσυστήματα

· Πλατφόρμα διαχείρισης κρίσεων

· Επέκταση υπάρχουσας υποδομής γεωχωρικών πληροφοριών 

· Μη επανδρωμένα πτητικά μέσα

· Λογισμικό καταγραφής δεδομένων υπαίθρου με συνδρομητική πρόισβαση
	ΝΑΙ
	
	

	1.2
	Πλατφόρμα διαχείρισης κρίσεων
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.1
	Τεχνολογία ΕΛ/ΛΑΚ
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.2
	Διαθέσιμη μέσα από μία διαδικτυακή εφαρμογή
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.3
	Δυνατότητα εκτέλεσης τοπικά, από flash disk σε προσωπικό υπολογιστή / laptop
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.4
	Εξασφάλιση συγχρονισμό των δεδομένων όταν οι χρήστες συνδεθούν στο κεντρικό διακομιστή.
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.5
	Ανάπτυξη με στόχο να είναι απλή και φιλική προς το χρήστη.
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.6
	Προβολή εγχειριδίου/οδηγιών της Υπηρεσίας.
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.7
	Εντολές στις οθόνες των χρηστών στην ελληνική γλώσσα.
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.8
	Δυνατότητα ενημέρωσης και αποστολής σε πραγματικό χρόνο όλων των πληροφοριών που απεικονίζονται, σε όλα τα επίπεδα διοίκησης
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.9
	Επιλογή ή εξαίρεση για την προβολή συγκεκριμένων πληροφοριών θα εξαρτάται από τα δικαιώματα του χρήστη του συστήματος
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.10
	Πρόσβαση των χρηστών στο σύστημα με τα σχετικά δικαιώματα χρήσης από οποιοδήποτε σημείο του δικτύου του συστήματος του Δήμου.
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.11
	Απεριόριστος αριθμός αδειών πρόσβασης και χρήσης του συστήματος
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.12
	Δυνατότητα διαχείρισης του ανθρώπινου δυναμικού του Δήμου, των οργανώσεων και φορέων που σχετίζονται με αυτόν, των οργανώσεων και φορέων που σχετίζονται με αυτόν
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.13
	Πρόσβαση, μέσω του αποθετηρίου σε όλα τα  επιχειρησιακά έγγραφα και τις ενέργειες που απαιτείται να διενεργηθούν βάσει του συστήματος διαχείρισης κρίσεως του Δήμου αναλόγως του ρόλου κάθε στελέχους
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.14
	Δυνατότητα διαχείρισης συμβάντων και γεωγραφικά  με χρήση της υπάρχουσας υποδομή γεωχωρικών πληροφοριών που διαθέτει ο Δήμος
	ΝΑΙ
	
	

	1.2.15
	Δυνατότητα διαχείρισης του εξοπλισμού του Δήμου που θα μπορεί να χρησιμοποιηθεί για την αντιμετώπιση των συμβάντων
	ΝΑΙ
	
	

	1.3
	Επέκταση υπάρχουσας υποδομής γεωχωρικών πληροφοριών
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.1
	Διαχείριση όλων των στοιχείων του συστήματος που μπορούν να έχουν γεωγραφική αναφορά μέσα από την Υπάρχουσα Υποδομή Γεωχωρικών Πληροφοριών του Δήμου ως αυτή περιγράφεται στο τεύχος
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.2
	Ο ανάδοχος θα αναλάβει να εισαγάγει στο υπάρχον σύστημα όλα τα ενημερωμένα ψηφιακά δεδομένα που διαθέτει ο Δήμος από το πρόγραμμα ΦΥΚΗΣΑΠ και αφορούν την πολιτική προστασία ακολουθώντας πλήρως κανόνες μοντελοποίησης και γραμμογράφησης υπαρχόντων γεωχωρικών δεδομένων και εισαγωγής τους σε Υποδομή Γεωχωρικών Πληροφοριών βάσει προδιαγραφών Οδηγίας INSPIRE
	ΝΑΙ
	
	

	
	Οι πληροφορίες ΦΥΚΗΣΑΠ θα επικαιροποιηθούν με βάση τα περιεχόμενα του σχετικού Πίνακα ο οποίος παρατίθεται στην παράγραφο σχετικά με την επέκταση της υπάρχουσας υποδομής γεωχωρικών πληροφοριών στην Τεχνική Περιγραφής του για το Ολοκληρωμένο Καινοτόμο Ευφυές Σύστημα διαχείρισης κρίσεων της Πολιτικής Προστασίας του Δήμου Ηρακλείου .
	NAI
	
	

	1.3.3
	Για τα ενημερωμένα ψηφιακά δεδομένα που διαθέτει ο Δήμος και αφορούν την πολιτική προστασία, ο ανάδοχος θα ακολουθήσει την ακόλουθη διαδικασία που εφαρμόζεται σε όλα τα δεδομένα που εισάγονται στην υπάρχουσα υποδομή γεωχωρικών πληροφοριών:

α) κατηγοριοποίηση δεδομένων 

β) καθορισμός και εφαρμογή σχήματος ονοματολογίας 

γ) προσδιορισμός βαθμού συμμόρφωσης δεδομένων με τις προδιαγραφές του Ν. 3882/2010 

δ) καθορισμός, προσαρμογή συστήματος συντεταγμένων

ζ) μετασχηματισμός και μετάπτωση των υφιστάμενων δεδομένων, προκειμένου να εισαχθούν ενιαία στη νέα πλατφόρμα γεωπληροφορικής

η) Δημιουργία Μεταδεδομένων για τα σύνολα των γεωχωρικών αυτών δεδομένων καθώς και για τις υπηρεσίες γεωχωρικών δεδομένων που θα δημιουργηθούν με βάσει αυτά σύμφωνα με την Οδηγία INSPIRE και το Ν. 3882/2010.

Θ) Ανάπτυξη δικτυακών υπηρεσιών Εξεύρεσης, Απεικόνισης, Τηλεφόρτωσης
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.4
	Εμπλουτισμός της υπάρχουσας λειτουργικότητας της Διαδικτυακής Πύλης Γεωχωρικών Δεδομένων (Geoportal) GET SDI Portal ώστε να  μπορεί να διαχειρίζεται και απεικονίζει δεδομένα με την μορφή εντάσεως τιμής (heat maps)
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.5
	Εμπλουτισμός της υπάρχουσας λειτουργικότητας της Διαδικτυακής Πύλης Γεωχωρικών Δεδομένων (Geoportal) GET SDI Portal ώστε να  μπορεί να διαχειρίζεται δεδομένα από μη επανδρωμένα ιπτάμενα μέσα (UAV – drones)  παρέχοντας λειτουργίες σύγκρισης εικόνων (swipe) και διαχρονικής παρακολούθησης (time stamps)
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.6
	Εμπλουτισμός της υπάρχουσας λειτουργικότητας της Διαδικτυακής Πύλης Γεωχωρικών Δεδομένων (Geoportal) GET SDI Portal ώστε να  μπορεί να δημιουργεί προ τυποποιημένων χαρτογραφικών σειρών (map layouts) στα πρότυπα του Copernicus Emergency Service
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.7
	Εμπλουτισμός της υπάρχουσας λειτουργικότητας της Διαδικτυακής Πύλης Γεωχωρικών Δεδομένων (Geoportal) GET SDI Portal ώστε να  μπορεί να επεξεργαστεί δορυφορικά δεδομένα Sentinel 1 και Sentinel 2 διαθέσιμα υπό την μορφή OGC  web services ικανά να υποστηρίξουν συμβάντα κρίσεων που σχετίζονται με φαινόμενα φωτιάς, πλημμύρας ή και θαλάσσιας ρύπανσης
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.8
	Εμπλουτισμός της υπάρχουσας λειτουργικότητας της Διαδικτυακής Πύλης Γεωχωρικών Δεδομένων (Geoportal) GET SDI Portal ώστε να  μπορεί να διαχειρίζεται εικόνες προερχόμενες από το πεδίο που έχουν γεωαναφορά (geotagged images)
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.9
	Εμπλουτισμός της υπάρχουσας λειτουργικότητας της Διαδικτυακής Πύλης Γεωχωρικών Δεδομένων (Geoportal) GET SDI Portal ώστε να  μπορεί να επιτρέπει την ψηφιοποίηση και επικαιροποίηση δεδομένων διαδικτυακά  μέσω του προτύπου WFS-T σε συγκεκριμένες γεωγραφικές ζώνες περιορισμού (geo-fencing)
	ΝΑΙ
	
	

	1.3.10
	Εμπλουτισμός της υπάρχουσας λειτουργικότητας της Διαδικτυακής Πύλης Γεωχωρικών Δεδομένων (Geoportal) GET SDI Portal ώστε να  μπορεί να διαχειριστεί χρήστες μέσω και τoυ GeoServer
	ΝΑΙ
	
	

	1.4
	Λογισμικό καταγραφής δεδομένων υπαίθρου
	
	
	

	1.4.1
	Τρεις (3) άδειες χρήσης με συνδρομητικό μοντέλο ετήσιας χρήσης
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.2
	Λειτουργία σε λειτουργικό Android για φορητές συσκευές
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.3
	Δυνατότητα διασύνδεσης σε απομακρυσμένα δεδομένα μέσω OGC 

· WMS, 

· WFS, 

· WMTS  διαδικτυακές χαρτογραφικές υπηρεσίες
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.4
	Δυνατότητα εισαγωγής δεδομένων σε μορφή Geopackage
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.5
	Δυνατότητα εισαγωγής δεδομένων σε μορφή 

· KML/KMZ,  

· Shapefile,

· GeoJSON, 

· GML
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.6
	Δυνατότητα εισαγωγής εικονιστικών δεδομένων σε μορφή 

· ECW, 

· JP2 

Και δυνατότητα ρύθμισης της διαφάνειάς τους
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.7
	Δυνατότητα να έχει ως υπόβαθρο προ-αποθηκευμένα εικονιστικά δεδομένα (off line raster background) τόσο σε μορφή 

· 2D (όρθο) όσο και σε 

· μορφή πλάγια εικόνας (obligue)
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.8
	Δυνατότητα ψηφιοποίησης δεδομένων (σημεία, γραμμές, πολύγωνα) στο πεδίο με χρήση του ενσωματωμένου GPS, καθώς επίσης και να καταγράψει τη διαδρομή που θα κινηθεί ο χειριστής
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.9
	Δυνατότητα επεξεργασίας δεδομένων με εντολές εισαγωγής, απαλειφής, διάσπασης, μετακίνησης (insert, delete, split, move)
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.10
	Δυνατότητα αναζήτησης δεδομένων βάσει περιγραφικών στοιχείων (attributes search)
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.11
	Δυνατότητα συλλογής γεω-αναφερμένων απλών ή πολλαπλών εικόνων για το ίδιο σημείο μέσω της ενσωματωμένης φωτογραφικής μηχανής της συσκευής (geotagged photos)
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.12
	Δυνατότητα εξαγωγής δεδομένων με ποικίλους τρόπους (π.χ. email) σε διαφόρους μορφότυπους 

· KML, 

· Google Earth ZIP, 

· Shapefile, 

· GeoJSON , 

· CSV, 

· GPX
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.13
	Δυνατότητα καταγραφής της διαδρομής με χρήση του ενσωματωμένου GPS
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.14
	Δυνατότητα δημιουργίας διανομών πινακίδων που θα μπορούν να χρησιμοποιηθούν ονομαστικά στη διαδικασία αναζήτησης από ομάδες ώστε να μην υπάρχει επικάλυψης στη διαδικασία αναζήτησης και καταγραφής
	ΝΑΙ
	
	

	1.4.15
	Δυνατότητα δημιουργίας ζωνών αποφυγής η περιγραφής (including & excluding geofence zones) ώστε να μπορούν χρησιμοποιηθούν και ληφθούν υπ’ όψη ή δημιουργηθούν στο πεδίο ζώνες κινδύνου (π.χ. χαλάσματα) ή ενδιαφέροντος αναζήτησης (π.χ. περιοχή αναζήτησης για εντοπισμό ανθρώπων)
	ΝΑΙ
	
	

	1.5
	Μη επανδρωμένα πτητικά μέσα – Τύπου αεροσκάφους (Γενικά)
	
	
	

	1.5.1
	Το σύστημα θα αποτελείται από τα εξής:

· Αυτόνομο πτητικό μέσο με ενσωματωμένη φωτογραφική μηχανή

· Λογισμικό οργάνωσης και επίβλεψης πτήσης (Λογισμικό Σταθμού Εδάφους)

· Λογισμικό επεξεργασίας των φωτογραφιών

· Ραδιοζεύξη διασύνδεσης του πτητικού μέσου με Η/Υ εδάφους
	ΝΑΙ
	
	

	1.5.2
	Δυνατότητα του συστήματος να πετά αυτόνομα χωρίς τη χρήση τηλεχειρισμού και να παρέχεται η δυνατότητα αεροφωτογράφησης περιοχών
	ΝΑΙ
	
	

	1.5.3
	Καταγραφή φωτογραφιών στο ορατό φάσμα αλλά δυνατότητα αναβάθμισης σε καταγραφή εικόνων σε εγγύς υπέρυθρο (NIR) φάσμα.
	ΝΑΙ
	
	

	1.5.4
	Το σύστημα θα συνοδεύεται από λογισμικό οργάνωσης πτήσης και συλλογής των αεροφωτογραφιών το οποίο θα επιτρέπει τη ζωντανή εποπτεία της πτήσης και θα δίνει στον χρήστη τη δυνατότητα να παρεμβαίνει και να αλλάζει είτε τα δεδομένα που σχετίζονται με την πορεία είτε με τις αεροφωτογραφίες
	ΝΑΙ
	
	

	1.5.5
	Το σύστημα θα συνοδεύεται από λογισμικό επεξεργασίας και παραγωγής μοντέλων εδάφους και ορθοφωτοχαρτών με δυνατότητα επεξεργασίας των αντίστοιχων εικόνων στην περίπτωση χρήσης κάμερας στο εγγύς υπέρυθρο φάσμα και παραγωγής δεικτών όπως ο NDVI
	ΝΑΙ
	
	

	1.5.6
	Δυνατότητα παροχής αμφίδρομης ασύρματης επικοινωνίας μεταξύ του πτητικού μέσου και ενός Η/Υ για τη μεταφορά δεδομένων τηλεμετρίας με μέγιστη εμβέλεια τα 3Km.
	ΝΑΙ
	
	

	1.5.7
	Όλα τα παραπάνω θα ολοκληρωθούν ως σύστημα από τον κατασκευαστή του πτητικού μέσου 
	ΝΑΙ
	
	

	1.6
	Τεχνικές Προδιαγραφές Πτητικού Μέσου Τύπου αεροσκάφους 
	
	
	

	1.6.1
	Να αναφερθεί το όνομα, ο κατασκευαστής και η χώρα προέλευσης του προϊόντος
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.2
	Μέγιστο βάρος του μέσου με πλήρες φορτίο  μπαταρίες και φωτογραφική μηχανή ≤ 750gr 
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.3
	Άνοιγμα φτερών < 100cm 
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.4
	Τύπος κινητήρα: ηλεκτρικός
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.5
	Μπαταρία τύπου Li-Poly
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.6
	Μέγιστη αυτονομία πτήσης χωρίς αλλαγή μπαταρίας 40min 
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.7
	Ταχύτητα πτήσης 40-55km/h
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.8
	Ικανότητα πτήσης υπό ταχύτητας ανέμου τουλάχιστον 40Km/h
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.9
	Απογείωση χωρίς βοηθήματα όπως καταπέλτες κλπ
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.10
	Αυτόνομη προσγείωση χωρίς την παρέμβαση του χρήστη
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.11
	Ικανότητα πτήσης με χρήση Η/Υ και ραδιοζεύξης 
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.12
	Μέγιστη εμβέλεια ραδιοζεύξης 3Km 
	ΝΑΙ
	
	

	1.6.13
	Η συχνότητα εκπομπής και λήψης της ραδιοζεύξης να είναι 2.4GHz 
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	ΝΑΙ
	
	

	1.6.27
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	Σε περιπτώσεις έντονου αέρα να μπορεί να εκτελεί προσγείωση σε ευθεία γραμμή επιλέγοντας αυτόματα τη φορά προσγείωσης ανάλογα με τη διεύθυνση του ανέμου ώστε να μην παρασύρεται από αυτόν
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	Το χειριστήριο να διαθέτει οθόνη υψηλής ανάλυσης, τουλάχιστον 7’’, λειτουργικό σύστημα Android και ενσωματωμένο λογισμικό διαχείρισης της εκάστοτε κάμερας 
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	ΝΑΙ
	
	

	1.10.26
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	Εγγύηση καλής λειτουργίας όλων των υποσυστημάτων και επιμέρους μερών (εξοπλισμός και λογισμικό) του ολοκληρωμένου Καινοτόμου Ευφυούς Συστήματος διαχείρισης κρίσεων για 12 μήνες
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	1.12.1
	Οθόνη 


Μέγεθος Οθόνης  9,5-10 " 


Ανάλυση Οθόνης 2048 x 1536 pixels 


Οθόνη Πολλαπλής Αφής (Multi Touch) Ναι 


LED Backlight

Λογισμικό 


Λειτουργικό Σύστημα Android 

Κάμερα 


Ανάλυση Βασικής Κάμερας 13 MP 


Δευτερεύουσα Κάμερα Ναι 

Τεχνικά Χαρακτηριστικά 


Ταχύτητα Βασικού Επεξεργαστή 2,15 GHz 


Πυρήνες Επεξεργαστή Quad-Core 


Μνήμη RAM 4 GB 

Αποθηκευτικά Μέσα 


Μνήμη Αποθήκευσης 32 GB 

Δίκτυα & Συνδεσιμότητα 


Media USB, Έξοδος Ακουστικών / Audio 


Συνδεσιμότητα Bluetooth, Wi-Fi 


Δίκτυο Σύνδεσης 3G, 4G - LTE, Υποστήριξη GSM 

Δυνατότητες & Λειτουργίες 


Card Reader, Ενσωματωμένο GPS 

Μπαταρία 


Μέγιστη Διάρκεια Μπαταρίας 12 hrs 


Χωρητικότητα Μπαταρίας 6000 mAh 

Διαστάσεις 


Πλάτος 235-240 mm 


Ύψος περίπου 170 mm 


Πάχος 6-7 mm 


Βάρος 430-440 gr
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